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2. Generalita

2.1 Informazioni
ATTENZIONE!
Tutte | e operazioni inerenti al trasporto,

manutenzione devono essere eseguite da personale responsabile qualificato, a conoscenza
delle appropriate norme relative alla sicurezza, e che indossi il dovuto equipaggiamento di
protezione.

Leggere attentamente tutto il manuale prima di eseguire qualsiasi operazione.

I presente Manuale =~ a disposizione del | 6facengpateaell®sgdrie” v a
BR.

Un comportamento non conforme pu0 causare gravi danni a persone o cose.

In caso di incertezza, incomprensione o dubbi, interrompere immediatamente le operazioni e rivolgersi al nostro

servizio tecnico.

Attenersi all e norme e ai requi siti nazional i, l ocal i e

ATTENZIONE!

Le esecuzioni speciali e le varianti costruttive possono discostarsi in alcuni particolari tecnici
dai motori descritti nel manuale.

In caso di difficolta si prega di rivolgersi al costruttore indicando il suo codice e il numero di
matricola.

Brusatori Srl si riserva il diritto di apportare modifiche al presente documento senza preavviso.
Le variazioni costruttive concordate con il cliente hanno la precedenza rispetto al contenuto del manuale.

Il costruttore della macchina in cui il motore verr”™ incid
le linee guida sulla sicurezza necessarie.
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2.2 Simbologia utilizzata

PERICOLO ATTENZIONE AVVISO

PERICOLO ELETTRICO

PERICOLO CARICHI SOSPESI

PERICOLO CAMPO MAGNETICO

PERICOLO SUPERFICIE CALDA

>pE>>

2.3 Destinazione douso

I motori elettrici del presente manuale sono conformi alla DIRETTIVA BASSA TENSIONE 2014/35/UE, e destinati

all 6uso i n ambienti i ndustrial:] standard.

Sono inoltre conformi alla Direttiva 2011/65/UE (Direttiva RoHS) e alla Direttiva EMC 2014/30/UE.

Ogni motore & costruito per essere incorporato in una macchina o per essere assemblato con altri macchinari per

costituire una macchina considerata dalla DIRETTIVA MACCHINE 2006/42/CE.

Se utilizzati per altri scopi, & necessario prendere le dovute precauzioniper rendere sicuro il mo t
cui sono destinati.

ATTENZIONE!

Il motore non pud essere messo in servizio prima che il macchinario nel quale puo essere
incorporato sia dichiarato conforme alla DIRETTIVA MACCHINE 2006/42/CE.

Il fabbricante del macchinario deve inoltre verificare che la macchina sia conforme alla
DIRETTIVA EMC 2014/30/UE.

ATTENZIONE!

A causa dei magneti permanenti integrati, evitare la vicinanza del motore a persone dotate di
dispositivi medici interni, come i pacemaker.

Evitare inoltre la vicinanza con persone o materiali che possono essere danneggiati da campi

magnetici.

Questo documento  destinato al fabbricante dell a macchi |
Il fabbricante della macchina in cui il motore verra incorporato ha la responsabilita di fornire il manuale di installazione,

uso e manutenzione all 6utente finale
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2.4 Direttive europee

DIRETTIVA BASSA TENSIONE (LVD) 2014/35/EU Conforme

DIRETTIVA SOSTANZE PERICOLOSE 2011/65/EU

(RoHS) e successive Direttive Delegate

Conforme

DIRETTIVA MACCHINE 2006/42/CE

Responsabilita del fabbricante della macchina

DIRETTIVA EMC 2014/30/UE

Conforme (se presenti componenti elettronici)
Responsabilita del fabbricante della macchina

2.5 Norme armonizzate

Macchine elettriche rotanti Parte 1: Caratteristiche nominali e di

CEI EN 60034-1: 2011 .
funzionamento
Macchine elettriche rotanti Parte 5: Gradi di protezione degli involucri
ElI EN 4-5: 2021 . . . . .
C 60034-5: 20 delle macchine rotanti (progetto integrale) (Codice IP) - Classificazione
CEI EN 60034-6: 1997 Macchine elettriche rotanti Parte 6: Metodi di raffreddamento (Codice

IC)

CEI EN 60034-7:

1997/ A1:2001

Macchine elettriche rotanti Parte 7: Classificazione delle forme
costruttive e dei tipi di installazione nonché posizione delle morsettiere
(Codice IM)

CEI EN 60034-8:

2008 / A1:2015

Macchine elettriche rotanti Parte 8: Marcatura dei terminali e senso di
rotazione

CEI EN 60204-1.:

2018

Sicurezza del macchinario - Equipaggiamento elettrico delle macchine
Parte 1: Regole generali
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2.6 Certificazione UL/CSA (opzionale)

DISPONIBILITA:

Su richiesta OBJY2/8 Sistema di isolamento UL/CSA File E316823

Su richiesta * PRHZ2/8 Certificazione UL/CSA del motore File E526644

* Disponibile solo per motori serie BR 5-7-8-9 (esclusi i motori BRW9 raffreddati a liquido).
Solo con basetta di potenza o connettori M23, e con freno certificato (se presente).

STANDARD APPLICATI:

UL 1446
OBJY2/8
CAN/CSA 22.2 No. 0-M91 Appendix B
UL 1004-1
UL 1004-6 PRHZ2/8
CAN/CSA C22.2 No. 100-14
2.7 Functional Safety AFS0O (opzional e)

DISPONIBILITA:

PL-e EN ISO 13849-1: 2015
SIL 3 EN IEC 62061: 2021
Encoder Cat.3,PLd EN ISO 13849-1: 2015
Su richiesta* Hiperface SIL 2 ISO 61508
SIL 2 EN 61800-5-2

Encoder Cat.3,PLd EN ISO 13849-1: 2015
Su richiesta* EnDat SIL 2 ISO 61508-1: 2010

SIL 2 ISO 61508-2: 2010

Su richiesta* Resolver

* Disponibile solo per motori serie BR 5-7-8-9.

STANDARD APPLICATI:

EN ISO 13849-1: 2015

EN IEC 62061: 2021

EN 61800-5-2: 2007

EN ISO 12100: 2010
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3.

Codifica

La configurazione di un motore serie BR & descritta con la seguente codifica:

Tipo

Lunghezza

Tensione

Albero +
Chiavetta

Freno

Codice
progressivo

BR YV YV YV YY YV YY VY ¥V YY ¥V YVY

Taglia Velocita Sp((a)r;iszoi(r)engi Tg?;ﬁgﬂ‘g Certificazione
Tipo srY | L1 LT 1T 11T 1T 1T T
0 Motore BRO Non ventilato
\% Motore BRV Ventilato
w Motore BRW Raffreddato a liquido
Taglia sl VI T T T 1T T T T 1T T T 11T
3 Taglia 3
5 Taglia 5
7 Taglia 7
8 Taglia 8
9 Taglia 9
Lunghezza sl 1YL L L LT 1T T LT 1T 11
1 Lunghezza 1
2 Lunghezza 2
3 Lunghezza 3
4 Lunghezza 4
5 Lunghezza 5
6 Lunghezza 6
7 Lunghezza 7
8 Lunghezza 8
Velocita srl 1 LYY LT T 1T T 1T T 1T 11
10 1000 rpm
15 1500 rpm
18 1800 rpm
20 2000 rpm
26 2600 rpm
28 2800 rpm
30 3000 rpm
40 4000 rpm
60 6000 rpm
Tensione erl T T T T YyTTTTTTTITTTI
2 230V
4 400 V
Trasduttore srl | T T T T YyylL T 1T LTT T
xx | Tipo di Resolver / Encoder Rif. capitolo 6.3 Sensore di posizione
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Albero + Chiavetta

~  ~

~

sl T T T TTTTYyITTITTI

D1 | 11x23  con chiavetta Standard BR 3
D2 | 11x23  senza chiavetta Optional BR 3
El 14x30  con chiavetta Oversize BR 3
E2 14x30  senza chiavetta Optional BR 3
F1 | 19x40 con chiavetta Standard BR5
F2 19x40  senza chiavetta Optional BR5
G1 | 24x50 con chiavetta Standard BR 71+76
G2 | 24x50  senza chiavetta Optional BR 71+76
H1 | 28x60 con chiavetta Standard BR 77+78
H2 | 28x60  senza chiavetta Optional BR 77+78
M3 | 42x82  con chiavetta Standard BR 8
M4 | 42x82  senza chiavetta Optional BR 8
N1 | 48x110 con chiavetta Standard BR9
N2 | 48x110 senza chiavetta Optional BR9
01 | 55x110 con chiavetta Standard BRW 96+98
02 | 55x110 senza chiavetta Optional BRW 96+98
Montaggio + Grado IP grl | 111 11 T ylL 1111
3 B5 + IP 54 Standard
4 B5 + IP 65 Optional (con para-olio)
5 B35 + IP 54 Optional
6 B35 + IP 65 Optional (con para-olio)
Freno BR||||||| |||Y}f||||
00 Nessun freno
XX Tipo di freno RIif. capitolo 6.2 Freno di stazionamento
Certiicazione erl T T TTTTTTTTTTYyTT]
C CE Standard
I CE + Sistema di isolamento UL/CSA (OBJY2/8)
P CE + Certificazione UL/CSA UL/CSA (PRHZ2/8)

Codice progressivo

~  ~

sl TTTTTITTITITTITITYYY

Gli ultimi tre caratteri della codifica sono composti da un codice progressivo, definito internamente, che

comprende altre varianti del motore, quali:

- Fasatura

- Connettore di potenza

- Connettore di segnale

- Posizione della scatola
- Direzione di uscita cavi
- Protezione termica

- Ventilazione

- Schemi di collegamento
- Inerzia

- Verniciatura

- Altre personalizzazionié

Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)
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4.

Ogni motore & provvisto della propria targa di identificazione univoca.

Targa identificativa

La targa viene apposta sul motore sotto forma di etichetta adesiva, e sono indicati i valori nominali e le condizioni
operative. Verificare prima della messa in servizio che i dati corrispondano con quelli previsti.
La targhetta deve essere sempre visibile sul motore e NON ne € permessa la rimozione.

4.1 Targhetta motore

<> Brusateri [N

Member of KEB Group
S/N 1234567899/001 - yyyy/ww 2025/19

Mat. No.: 00SMO00-CMAT
DL4 V4 SF L4 CS SP30 FKN BRN ENCO1

C€
¢ us

E526644

)7

Brushless Servomotor

BRUSATORI srl
1-20012-Cuggiono
brusatori.eu
keb-automation.com

Code 0843042WI13300C001

Duty NN frpm] To nmy Tn nmy lo [arms] In [arms) Py Vi jvrms]
51 3000 60 44 40,9 30,9 13823 281
Kt (Nm/arms] 1,52 Imax [arms; 114 f [Hz] 200,0
Feedback: Res. TS2640N1901E64 Jm kgem? 89
Brake: / Poles 8 ATrc 105
Cooling: / Ins. Class F

Thermal sensor: NC 130 °C
3ph - IEC 60034-1

IMB5-1C410-IP54
Weight jkg;

Made in Italy

Nota:
Lébaspetto delle targhette mostrate nel present e
4.2 Legenda targhette
S/N Numero di serie del motore
yyyy/ww Anno produzione / settimana produzione
Mat. No. Codice articolo cliente (ove disponibile)
Code Codice motore Brusatori
Duty Tipo di servizio
To Coppia a rotore bloccato
lo Corrente a rotore bloccato
Tn Coppia alla velocita nominale
In Corrente alla velocitd nominale
Pn Potenza nominale in servizio
Ny Velocita nominale
K¢ Costante di coppia
Imax Corrente di picco massima
VN Tensione alla velocitd nominale
f Frequenza nominale
Jm Moment o doéinerzia del rotore
Poles Numero di poli
T Sovratemperatura di riferimento
Ins. class Classe di isolamento avvolgimenti
IM Forma costruttiva
IC Indice di raffreddamento
IP Grado di protezione
Brake Tipo di freno
Cooling Tipo di raffreddamento
Thermal sensor Tipo di protezione termica
3ph i IEC 60034-1 numero di fasi e norma di riferimento
Weight Peso motore
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5. Dati tecnici

5.1 Caratteristiche standard
Avvolgimento Trifase a stella senza neutro accessibile
Isolamento avvolgimenti Classe F
Dimensionamento Classe F
Tipo di servizio S1 - Continuo
Numero di poli 6 (BR 3)
8(BR5,7,8,9)
Grado di protezione IP 54 ®

(CEI EN 60034-5)

Temperatura ambiente

Da-20 a +40 °C Motori senza freno
Da +2 a +40 °C Motori con freno

Condizioni ambientali

Altitudine massima: 1000 m sul livello del mare
Umi dit " O90% (senza
Temperatura trasporto / stoccaggio: da -20 a +70 °C

condensazi one

Materiale magnetico

Neodimio-Ferro-Boro

Colore

Nero RAL 9005

Raffreddamento
(CEI EN 60034-6)

IC 410 (senza servoventilazione)
IC 416 (motore servoventilato)
IC 3W7 (motore raffreddato a liquido)

Ventilazione

Avvi amento diretto del

ventil atore

Grado di vibrazione
(CEI EN 60034-14)

Grado A
Equilibratura con mezza chiavetta

Protezione termica

Termistore PTC

Forma costruttiva
(CEI EN 60034-7)

IM B5 (IM 3001)
IM B35 (IM 2001)

Sensore di posizione

Resolver 2 poli

Cuscinetti

Lubrificati a vita

Posizione di servizio

Qualunque

Connessione di potenza

Connettore M23 (Serie 03, 05, 07)
Basetta trifase in scatola morsettiera (Serie V7, 08, V8, 09, V9, W9)

Connessione di segnale

Connettore M23

Tensione DC link del drive

Fino a 565 Vdc come standard.
Fino a 680 Vdc se i picchi di tensione vengono mantenuti sotto i 1200V
utilizzando appositi filtri.

®MPer installazione del mot ore con albero rivolto verso |
riduttore (o flangia) per evitare | 6entrata di I i g
ATTENZIONE!
Il motore puod essere utilizzato solo nelle applicazioni per le quali & stato progettato.
| valori nominali e le condizioni operative sono indicati sulla targhetta del motore, verificare
prima della messa in servizio che i dati corrispondano con quelli previsti.
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5.2

Opzioni disponibili

Sensore di posizione

Encoder sinusoidale

Encoder assoluto EnDat (non disponibile per motori BR3)
Encoder assoluto Hiperface

Altri (dopo valutazione)

Sensore di posizione con Functional

Safety fAFSO

Resolver (SIL 3)

Encoder (SIL 2) (Optional per motori BR 5-7-8-9)

Grado di protezione
(CEI EN 60034-5)

IP 65 (senza servo-ventilazione, con anello paraolio) &%

Freno di stazionamento

A magneti permanenti (Standard BR 3, 5, 7, 8)
A pressione di molla (Standard BR 9, Optional BR 5, 7, 8)

Protezione termica

Contatto bimetallico (hormalmente chiuso)
Termoresistenza Pt100
Termoresistenza Pt1000

Certificazione UL/CSA

Sistema di isolamento UL/CSA (tutte le taglie)
Certificazione motore UL/CSA (motori BR 5-7-8-9 esclusi motori BRW9)

Albero

Senza chiavetta
Scanalato
A disegno del cliente

Connettore pannello MIL

Per potenza e segnale

Connettore volante

Per potenza e segnale M23 o MIL

Anello para-olio Da usare per accoppi@mento in bag
Foro di drenaggio Per trafilamento olio (Serie 08, V8, 09, V9)
Ventilazione Il ventilatore si avvia quando la temperatura degli avvolgimenti
raggiunge i 70°C
Altre esecuzioni speciali Su specifiche del cliente
tYIn caso di accoppiamento con riduttore in bagno dbéol

mettere in rotazione il motore senza la presenza di olio, pena il danneggiamento del labbro del paraolio.
In caso di accoppiamento con riduttore a secco, o con altra flangia senza presenza di olio, € possibile rimuovere |l
paraolio, se installato sul motore, ma questo diminuisce il grado di protezione del motore nel suo complesso. Si

suggerisce d
attraverso |

i sigillare
bero.

6 al

| 6accoppiamento tra flangia

Il costruttore non si assume responsabilita in caso di paraolio con labbro danneggiato e/o entrata di liquidi per
mancanza di questa protezione.

5.3 I

nf or mazi

oni sull éali mentazione d

ATTENZIONE!

Per il corretto funzionamento di tutte le taglie di motori &€ necessario che il convertitore sia
dotato della funzione di deflussaggio.

ATTENZIONE!

continuativo S1.

In caso il motore venga utilizzato con tensioni DCbus superiori a 565 Vdc, deve essere
applicato un derating della coppia alla velocita nominale (Tn) se utilizzato in servizio

ATTENZIONE!

Non alimentare il motore con frequenza di switching inferiore a 4 kHz, causa danneggiamento
permanente del motore per smagnetizzazione.
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5.4 Dati elettrici
54.1 Dati elettrici BRO3

Alimentazione drive 230 Vac Alimentazione drive 400 Vac

Motore B Non ventilat@ 3000 rpm
032302 034302 036302 038302 032304 034304 036304 038304

Coppia rotore bloccatd To Nm 0.8 1.6 2.4 3 0.8 1.6 2.4 3
Potenza nominale Py w 201 408 597 723 201 408 597 723
Coppia alla velocita nomihale v Nm 0.64 1.3 1.9 2.3 0.64 1.3 1.9 2.3
Velocita nominale N rpm 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 2.4 4.8 7.2 9 2.4 4.8 7.2 9
Corrente alla potenza nomihale In Arms 0.78 1.43 2.15 2.58 0.54 0.88 1.37 1.49
Corrente rotore blocésto lo Arms 0.94 1.7 2.61 3.25 0.65 1.05 1.66 1.87
Corrente di picco Imax Arms 2.75 4.95 7.61 9.46 19 3.05 4.85 5.46
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 0.4 0.75 11 1.45 0.4 0.75 11 1.45
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 0.53 0.59 0.57 0.58 0.77 0.95 0.90 1.00
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 0.89 0.99 0.97 0.97 1.29 1.6 151 1.68
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 0.11 -0.11 0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 23.7 9.34 4.8 3.3 49 24.1 12 10
Induttanza concaterfata Lc mH 53 24 14 6.3 160 67 40 18
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 55.5 61.7 60.2 60.5 80.2 100 94.4 105
Tensione nomin&le Vn Vrms 181 191 182 180 266 309 287 312
Peso m kg 2.3 3.3 4.3 5.3 2.3 3.3 4.3 5.3
Numero di poli 2p 6 6 6 6 6 6 6 6

Motore BR Non ventilat@ 4000 rpm

Alimentazione drive 230 Vac

032402

Alimentazione drive 400 Vac
034402 036402 038402 032404 034404 036404 038404

Coppia rotore bloccatd To Nm 0.8 1.6 2.4 3 0.8 1.6 2.4 3
Potenza nominale Pn W 268 545 796 963 268 545 796 963
Coppia alla velocita nomihale TN Nm 0.64 1.3 1.9 2.3 0.64 1.3 1.9 2.3
Velocita nominale N rpm 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 2.4 4.8 7.2 9 2.4 4.8 7.2 9
Corrente alla potenza nomihale In Arms 1.08 1.91 2.79 3.33 0.68 1.15 1.64 1.95
Corrente rotore blocésto lo Arms 1.3 2.26 3.39 4.19 0.82 1.36 2 2.45
Corrente di picco Imax Arms 3.78 6.59 9.89 12.2 2.38 3.96 5.82 7.13
Momento d'inerzgdore Jm kgcmz2 0.4 0.75 1.1 1.45 0.4 0.75 1.1 1.45
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 0.39 0.44 0.44 0.45 0.61 0.74 0.75 0.77
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 0.65 0.74 0.74 0.75 1.03 1.24 1.26 1.29
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 12.3 5.2 2.82 1.97 30.6 14.8 8.42 5.73
Induttanza concaterfata Lc mH 30 14 8.3 3.7 80 36 24 11
F.e.m. 4000 rpm a 202C V1000| V/krpm 40.4 46.3 46.3 46.9 64.2 77.1 78.7 80.2
Tensione nomin&le Vn Vrms 170 187 184 183 271 311 313 313
Peso m kg 2.3 3.3 4.3 5.3 2.3 3.3 4.3 5.3
Numero di poli 2p 6 6 6 6 6 6 6 6

Motore B Non ventilat@ 6000 rpm

Alimentazione drive 230 Vac

032602 034602

036602 038602 032604 034604 036604 038604

Alimentazione drive 400 Vac

Coppia rotore bloccad To Nm 0.8 1.6 2.4 3 0.8 1.6 2.4 3
Potenza nominale Pn W 402 817 1194 1445 402 817 1194 1445
Coppia alla velocita nominale Tn Nm 0.64 1.3 1.9 2.3 0.64 1.3 1.9 2.3
Velocita nominale N rpm 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000 6000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 2.4 4.8 7.2 9 2.4 4.8 7.2 9
Corrente alla potenza nomihale In Arms 1.62 2.98 4.23 5.28 0.88 1.68 2.49 2.94
Corrente rotore blocésto lo Arms 1.95 3.54 5.14 6.63 1.06 2 3.03 3.7
Corrente di picco Imax Arms 5.68 10.3 15 19.3 3.09 5.82 8.83 10.8
Momentd'inerzia rotore Jm kgcm?2 0.4 0.75 1.1 1.45 0.4 0.75 1.1 1.45
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 0.26 0.28 0.29 0.28 0.47 0.50 0.49 0.51
Costante di coppia a 20°C a rotore bkdccato kt Nm/Arms 0.43 0.48 0.49 0.48 0.79 0.84 0.83 0.85
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 5.42 2.17 1.26 0.78 18.9 6.86 3.7 25
Induttanza concaterfata Lc mH 13.3 6 3.6 1.52 42 19 12 5.4
F.e.m. 4000 rpm a 202C V1000| V/krpm 26.8 29.6 30.5 29.6 49.4 52.4 51.8 53.1
Tensione nomin&le Vn Vrms 164 176 179 171 302 311 304 328
Peso m kg 2.3 3.3 4.3 5.3 2.3 3.3 4.3 5.3
Numero di poli 2p 6 6 6 6 6 6 6 6
| valori di coppia e potenzdéesiscono al motore flangiato in posizione oriftaogtalen(allumi2i@0x250x25 mm)
PWM minin8kHz, tensione DC bus di pré@&8c, testato con resolver
1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)
2Tolleranza + 10%
3Valore riferito a 100 rpm
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542 Dati elettrici BR0O5

Motore BRNon ventilat@ 2000 rpm

‘ 051204 052204 053204 054204 055204 056204 057204 058204

Coppia rotore bloccatd To Nm 2 4 5.4 6.9 8.2 9.3 104 115
Potenza nominale Py w 377 775 1047 1319 1529 1717 1864 2011
Coppia alla velocita nomihale N Nm 1.8 3.7 5 6.3 7.3 8.2 8.9 9.6
Velocita nominale N rpm 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 6 12 16.2 20.7 24.6 27.9 31.2 345
Corrente alla potenza nomthale In Arms 0.81 1.57 2.23 2.76 3.15 3.69 3.88 4.32
Corrente rotore blocésto lo Arms 0.87 1.64 2.32 2.92 3.41 4.03 4.37 4.99
Corrente di picco Imax Arms 2.53 4.78 6.76 8.5 9.95 11.8 12.7 14.5
Momentd'inerzia rotore Jm kgcm?2 1.25 2 2.8 35 4.25 5 5.8 6.5
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.44 1.52 1.46 1.48 1.50 1.44 1.49 1.44
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 2.42 2.56 2.45 2.48 2.52 2.42 25 2.42
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 0.11 -0.11 0.11 -0.11 0.11 0.11 0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 84.3 28.7 15.5 9.77 7.73 5.51 4.88 3.9
Induttanza concaterfata Lc mH 192 92.9 48.3 34.6 31.8 23.1 21.6 16
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 151 160 152 155 157 151 156 151
Tensione nomin&le Vn Vrms 381 368 335 328 330 312 319 306
Peso m kg 4.2 5.1 6 6.9 7.8 8.7 9.6 10.5
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8

051304 052304

053304 054304 055304 056304 057304 058304

Motore B Nonventilatod 3000 rpm

Coppia rotore bloccad To Nm 2 4 5.4 6.9 8.2 9.3 10.4 115
Potenza nominale Pn w 550 1131 1508 1885 2136 2356 2513 2670
Coppia alla velocita nominale Tn Nm 1.75 3.6 4.8 6 6.8 7.5 8 8.5
Velocita nominale N rpm 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 6 12 16.2 20.7 24.6 27.9 31.2 34.5
Corrente alla potenza nomthale In Arms 1.26 2.38 3.16 3.9 4.44 5.02 5.5 5.53
Corrente rotore blocésto lo Arms 1.39 2.55 3.43 4.32 5.16 5.99 6.7 7.2
Corrente di picco Imax Arms 4.04 7.44 9.99 12.6 15 17.5 19.5 21
Momento d'inerzia rotore Jm kgem? 1.25 2 2.8 3.5 4.25 5 5.8 6.5
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 0.90 0.98 0.98 1.00 0.99 0.97 0.97 1.00
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 151 1.65 1.65 1.68 1.67 1.63 1.63 1.68
Coeff. riduzione ke edd la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 32.7 12.3 6.71 4.67 3.37 2.52 2.06 1.87
Induttanza concaterfata Lc mH 70.7 36.9 21.2 17.6 14.1 9.9 9.2 7.7
F.e.m. a 1000 rpraG¢ V1000 V/krpm 94.3 103 103 105 104 102 102 105
Tensione nomin&le Vn Vrms 328 336 322 323 316 304 302 308
Peso m kg 4.2 51 6 6.9 7.8 8.7 9.6 10.5
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8

Motore B Non ventilat@ 4000 rpm 051404 052404 053404 054404 055404 056404 057404 058404
Coppia rotore bloccatd To Nm 2 4 5.4 6.9 8.2 9.3 10.4 115
Potenza nominale Py w 712 1466 1927 2346 2597 2806 2932 3142
Coppia alla velocita nomihale v Nm 1.7 3.5 4.6 5.6 6.2 6.7 7 7.5
Velocita nominale N rpm 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000 4000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 6 12 16.2 20.7 24.6 27.9 31.2 345
Corrente alla potenza nomthale In Arms 1.52 3.03 4.06 4.91 5.44 5.81 6.11 6.58
Corrente rotore blocésto lo Arms 1.72 3.34 4.59 5.83 6.93 7.77 8.74 9.72
Corrente di picco Imax Arms 5.02 9.73 13.4 17 20.2 22.6 255 28.3
Momento d'inerzia rotore Jm kgcmz2 1.25 2 2.8 3.5 4.25 5 5.8 6.5
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 0.73 0.75 0.73 0.74 0.74 0.75 0.74 0.74
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.22 1.26 1.23 1.24 1.24 1.26 1.25 1.24
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 20.8 7.03 3.7 2.58 1.84 1.53 1.24 1.02
Induttanza concaterfata Lc mH 48.5 21.4 13.3 10 7.7 5.9 54 4.2
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 76 78.4 76.9 77.4 77.4 78.4 77.9 77.4
Tensione nomin&le Vn Vrms 339 331 314 312 306 307 303 320
Peso m kg 4.2 51 6 6.9 7.8 8.7 9.6 10.5
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8
I valori di coppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posiziofiemgizazefliaieifi@50x350x25 mm)
PWM minin8kHz, tensione DC bus di pré@¥&/8c, testato con resolver
1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)
2Tolleranza + 10%
3Valore riferito a 100 rpm
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543 Dati elettrici BRO7

Motore B Non ventilat@ 1500 rpm

071154 072154 073154 074154 075154 076154 077154 078154

Coppia rotore bloccatd To Nm 5.8 11.6 17.5 22 255 30 34.2 38.7
Potenza nominale Py w 880 1602 2592 3220 3770 4320 4791 5262
Coppia alla velocita nomihale N Nm 5.6 10.2 16.5 20.5 24 27.5 30.5 33.5
Velocita nominale N rpm 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500 1500
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 13.2 25.9 37.7 48.3 63.0 74.4 87.9 100
Corrente alla potenza nomthale In Arms 1.9 3.4 5.3 6.4 7.8 8.8 9.9 10.8
Corrente rotore blocéato lo Arms 1.9 3.7 5.5 6.6 8.0 9.2 10.7 12.0
Corrente di picco Imax Arms 4.5 8.6 12.1 14.9 20.3 23.6 28.2 32.0
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 5.23 8.52 11.82 15.10 18.40 21.69 24.98 28.27
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.90 1.94 2.00 2.08 1.99 2.03 2.00 2.01
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 3.19 3.26 3.36 3.49 3.35 3.41 3.36 3.38
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 0.11 -0.11 0.11 -0.11 0.11 0.11 0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 23.58 8.02 4.635 3.4 2.34 1.93 1.59 1.37
Induttanza concatertata Lc mH 88.3 50.2 323 26.4 18.76 155 13.3 10.7
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 199 203 210 218 209 212 210 210
Tensione nomin&le Vn Vrms 345 330 336 343 323 326 320 318
Peso m kg 9.5 11.9 14.2 16.6 18.9 21.3 23.6 26
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8

071204 072204

073204 074204 075204 076204 077204 078204

Motore B Non ventilat@ 2000 rpm

Coppia rotore bloccad To Nm 5.8 11.6 175 22 255 30 34.2 38.7
Potenza nominale Pn w 1152 2094 3351 4189 4880 5362 5843 6367
Coppia alla velocita nominale Tn Nm 5.5 10 16 20 23.3 25.6 27.9 30.4
Velocita nominale N rpm 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 12.7 25.6 38.6 50.0 61.1 75.9 88.0 100
Corrente alla potenza nomihale In Arms 2.4 4.4 7.0 8.5 9.7 11.0 11.9 12.9
Corrente rotore blocésto lo Arms 2.4 4.9 7.4 9.0 10.2 12.4 141 15.9
Corrente di picco Imax Arms 5.5 11.0 16.7 211 25.2 32.4 37.3 42.2
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 5.23 8.52 11.82 15.10 18.40 21.69 24.98 28.27
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.50 1.49 1.48 1.52 1.56 151 1.52 1.52
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 2.52 2.50 2.49 2.56 2.62 2.53 2.55 2.56
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 14.72 4.6 2.55 1.83 1.43 1.07 0.905 0.782
Induttanza concaterfata Lc mH 58 29.3 18.14 14.2 10.96 9.3 7.81 5.86
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 157 156 155 160 163 158 159 160
Tensione nomin&le Vn Vrms 349 328 324 328 330 317 316 314
Peso m kg 9.5 11.9 14.2 16.6 18.9 21.3 23.6 26
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8

071304 072304 073304 074304 075304 076304 077304 078304

Motore B Non ventilat@ 3000 rpm

Coppia rotore bloccatd To Nm 5.8 11.6 17.5 22 25.5 30 34.2 38.7
Potenza nominale Py w 1696 3079 4430 5184 5812 6283 6692 6974
Coppia alla velocita nomihale v Nm 5.4 9.8 14.1 16.5 18.5 20 21.3 22.2
Velocita nominale N rpm 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 12.4 25.4 375 50.0 62.5 75.0 88.2 100
Corrente alla potenza nomthale In Arms 3.3 6.2 8.8 10.3 11.5 125 13.4 13.9
Corrente rotore blocésto lo Arms 3.5 7.2 10.6 13.4 155 18.2 20.9 23.5
Corrente di picco Imax Arms 7.6 16.0 23.2 30.9 38.6 46.4 55.0 61.8
Momento d'inerzia rotore Jm kgecm? 5.23 8.52 11.82 15.10 18.40 21.69 24.98 28.27
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.05 1.02 1.04 1.04 1.04 1.04 1.03 1.04
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.76 1.72 1.75 1.75 1.75 1.75 1.73 1.75
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 7.25 2.19 1.26 0.849 0.65 0.515 0.419 0.361
Induttanza concaterfata Lc mH 30.23 12.4 9.23 6.39 4.78 4.09 3.09 2.94
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000 V/krpm 110 107 109 109 109 109 108 109
Tensione nomin&le Vn Vrms 356 326 329 322 319 317 311 313
Peso m kg 9.5 11.9 14.2 16.6 18.9 21.3 23.6 26
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8
I valori di coppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posizione orizzanEE{fE0REI0x40 mm)
PWM minin8kHz, tensione DC bus di po®68 Vdmon controllattestato con resolver
1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)
2Tolleranza + 10%
3Valore riferito a 100 rpm
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5.4.4

Dati elettrici BRV7

Motore BR Servoventilaté 1500 rpm

Coppia rotore bloccatd

Potenza nominale

Coppia alla velocita nomihale

Velocita nominale

Coppia di picco 20°C

Corrente alla potenza nomthale
Corrente rotore blocéato

Corrente di picco

Momento d'inerzia rotore

Costante di tensione a 20°C

Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato
Coeff. riduzione ke edd la temperatura
Resistenza concatenata a 20°C
Induttanza concaterfata

F.e.m. a 100pm a 20°8

Tensione nomin&le

Peso

Numero di poli

dk/dt
Rc
Lc
V1000
Vn
m
2p

Nm
w
Nm
rpm
Nm
Arms
Arms
Arms
kgcm?2
Vs/rad
Nm/Arms
[%/°C]
Ohm
mH
V/krpm
Vrms

kg

8.1
1166
7.4
1500
15.9
25
2.7
5.4
5.2
1.90
3.19
-0.11
23.58
88.3
199
371
115

15.4
2296
14.6
1500
311
4.9
5.0
10.3
8.5
1.94
3.26
-0.11
8.02
50.2
203
357
14

23.0
3456
22.0
1500
45.2
7.1
7.2
14.5
11.8
2.00
3.36
-0.11
4.635
32.3
210
356
16.7
8

31.0
4555
29.0
1500
58.0
9.0
9.3
17.9
15.1
2.08
3.49
-0.11
3.4
26.4
218
365
19.1
8

37.0
5341
34.0
1500
75.7
11.1
11.6
24.4
18.4
1.99
3.35
-0.11
2.34
18.76
209
342
21.9
8

42.0
6126
39.0
1500
89.2
125
12.9
28.3
21.7
2.03
3.41
-0.11
1.93
155
212
342
24.3
8

48.0
6959
44.3
1500
105.5
14.4
15.0
33.9
25.0
2.00
3.36
0.11
1.59
13.3
210
337
27.1
8

V71154 V72154 V73154 V74154 V75154 V76154 V77154 V78154

54.0
7697
49.0
1500
120
15.8
16.8
38.4
28.3
2.01
3.38
-0.11
1.37
10.7
210
333
29.5
8

Motore BR Servoventilaté 2000 rpm ‘ V71204 V72204 V73204 V74204 V75204 V76204 V77204 V78204

Coppia rotore bloccad

Potenza nominale

Coppia alla velocita nominale

Velocita nominale

Coppia di picco 20°C

Corrente alla potenza nomihale
Corrente rotore blocésto

Corrente di picco

Momento d'inerzia rotore

Costante di tensione a 20°C

Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato
Coeff. riduzione ke edd la temperatura
Resistenza concatenata a 20°C
Induttanza concaterfata

F.e.m. a 100pm a 20°8

Tensione nomin&le

Peso

Numero di poli

To

dk/dt
Rc
Lc
V1000
\Al
m

2p

Nm
W
Nm
rpm
Nm
Arms
Arms
Arms
kgem?
Vs/rad
Nm/Arms
[%/°C]
Ohm
mH
V/krpm
Vrms
kg

8.1
1466
7.0
2000
15.3
3.0
3.4
6.5
5.2
1.50
2.52
-0.11
14.72
58
157
369
115
8

154
2932
14.0
2000
30.7
6.1
6.5
13.2
8.5
1.49
2.50
-0.11
4.6
29.3
156
349
14
8

23.0
4503
21.5
2000
46.3
9.4
9.7
20.1
11.8
1.48
2.49
-0.11
2.55
18.14
155
341
16.7
8

31.0
5864
28.0
2000
60.0
11.9
12.7
25.3
15.1
1.52
2.56
-0.11
1.83
14.2
160
346
19.1
8

37.0
6807
32.5
2000
73.3
135
14.8
30.2
18.4
1.56
2.62
-0.11
1.43
10.96
163
345
21.9
8

42.0
7854
37.5
2000
91.0
16.1
17.4
38.8
21.7
1.51
2.53
-0.11
1.07
9.3
158
333
24.3
8

48.0
8796
42.0
2000
105.6
18.0
19.8
44.8
25.0
1.52
2.55
0.11
0.905
7.81
159
331
27.1
8

54.0
9844
47.0
2000
120
20.0
22.1
50.6
28.3
1.52
2.56
-0.11
0.782
5.86
160
327
29.5
8

V71304 V72304 V73304 V74304 V75304 V76304 V77304 V78304

Motore BR Servoventilaté 3000 rpm

Coppia rotore bloccatd To Nm 8.1 15.4 23.0 31.0 37.0 42.0 48.0 54.0
Potenza nominale Py w 1979 3958 6126 7540 8954 10367 11310 12252
Coppia alla velocita nomihale v Nm 6.3 12.6 19.5 24.0 28.5 33.0 36.0 39.0
Velocita nominale N rpm 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000 3000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 14.9 30.5 45.0 60.0 75.0 90.0 105.9 120.0
Corrente alla potenza nomthale In Arms 3.9 8.0 12.2 15.0 17.8 20.6 22.7 24.3
Corrente rotore blocésto lo Arms 4.8 9.4 13.8 18.6 222 25.3 29.1 325
Corrente di picco Imax Arms 9.1 19.2 27.8 37.1 46.4 55.7 66.0 74.2
Momento d'inerzgdore Jm kgcmz2 5.2 8.5 11.8 15.1 18.4 21.7 25.0 28.3
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.05 1.02 1.04 1.04 1.04 1.04 1.03 1.04
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.76 1.72 1.75 1.75 1.75 1.75 1.73 1.75
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 -0.11 0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 7.25 2.19 1.26 0.849 0.65 0.515 0.419 0.361
Induttanza concaterfata Lc mH 30.23 12.4 9.23 6.39 4.78 4.09 3.09 2.94
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000 V/krpm 110 107 109 109 109 109 108 109
Tensione nomin&le Vn Vrms 364 338 345 336 331 330 322 324
Peso m kg 115 14 16.7 19.1 21.9 24.3 27.1 29.5
Numero di poli 2p 8 8 8 8 8 8 8 8
I valori dioppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posizione orizzontale (flangia in acciaio 500x500x40 mm)
PWM minin8kHz, tensione DC bus di po®68 Vdmon controllattestato con resolver
1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)
2Tolleranza + 10%
3Valore riferito a 100 rpm
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545 Dati elettrici BRO8

Motore B Non ventilat@ 1000 rpm ‘ 082104 084104 086104 088104
Coppia rotore bloccatd To Nm 32.5 60 82 102
Potenza nominale Pn w 3299 5864 7540 9425
Coppia alla velocita nomihale N Nm 315 56 72 90
Velocita nominale N rpm 1000 1000 1000 1000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 88 165 239 290
Corrente alla potenza nomthale In Arms 6.7 13.1 15.3 19.7
Corrente rotore blocéato lo Arms 6.72 13.6 17 21.7
Corrente di picco Imax Arms 18.4 37.9 49.9 62.4
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 49 89 128 167
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 2.99 2.72 2.99 2.9
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 5.03 4.57 5.03 4.88
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.89 2.89 4.89 0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 4.86 1.34 0.9 0.62
Induttanza concaterfata Lc mH 47.8 19.8 15.9 11.2
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 314 285 314 304
Tensione nomin&le Vn Vrms 351 302 321 308
Peso m kg 30 43 54 68
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Motore B Non ventilat@ 2000 rpm ‘ 082204 084204 086204 088204
Coppia rotore bloccad To Nm 325 60 82 102
Potenza nominale Pn w 6388 10681 12985 15980
Coppia alla velocita nominale TN Nm 30.5 51 62 76.3
Velocita nominale N rpm 2000 2000 2000 2000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 88 165 239 290
Corrente alla potenza nomihale In Arms 14.3 22.4 29 335
Corrente rotore blocésto lo Arms 14.8 25.6 37.3 43.5
Corrente di picco Imax Arms 40.4 71 110 125
Momento d'inerzia rotore Jm kgem? 49 89 128 167
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.36 1.45 1.36 1.45
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 2.29 2.44 2.29 2.44
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.95 0.39 0.19 0.16
Induttanza concaterfata Lc mH 9.9 5.6 3.3 2.81
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 143 152 143 152
Tensione nomin&le Vn Vrms 300 307 281 297
Peso m kg 30 43 54 68
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Motore B Non ventilat@ 3000 rpm ‘ 082304 084304 086304 088304
Coppia rotore bloccatd To Nm 32.5 60 82 102
Potenza nominale Py % 9268 13823 16650 20420
Coppia alla velocita nomihale v Nm 29.5 44 53 65
Velocita nominale Y] rom 3000 3000 3000 3000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 88 165 239 290
Corrente alla potenza nomthale In Arms 18.8 30.9 31 38
Corrente rotore blocésto lo Arms 20.2 40.9 46.6 58
Corrente di picco Imax Arms 55.1 114 137 166
Momento d'inerzia rotore Jm kgcmz2 49 89 128 167
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.00 0.91 1.09 1.09
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.68 1.52 1.83 1.83
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.49 0.15 0.13 0.09
Induttanza concaterfata Lc mH 5.3 2.19 2.11 1.58
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 105 95 114 114
Tensione nomin&le Vn Vrms 322 281 331 329
Peso m kg 30 43 54 68
Numero di poli 2p 8 8 8 8
I valori di coppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posiziofiangiazoraale£60x500x40 mm)
PWM mini mo 8kHz, tensione DC bus di prova O 560 Vdc non controllato, testat
1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)
2Tolleranza + 10%
3Valore riferito a 100 rpm
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5.4.6

Dati elettrici BRVS8

V82104

V84104

V86104

Motore BR Servoventilaté 1000 rpm

Coppia rotore bloccatd To Nm 45 89 130 163
Potenza nominale Pn w 4472 9111 12985 16127
Coppia alla velocita nomihale N Nm 42.7 87 124 154
Velocitinominale N rpm 1000 1000 1000 1000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 100 218 300 400
Corrente alla potenza nomthale In Arms 9.08 20.4 26.4 33.8
Corrente rotore blocéato lo Arms 9.3 20.2 26.9 34.7
Corrente di picco Imax Arms 21.9 52.4 65.6 90.2
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 49 89 128 167
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 2.99 2.72 2.99 2.9
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 5.03 4.57 5.03 4.88
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 0.11 0.11 0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 4.86 1.34 0.9 0.62
Induttanza concaterfata Lc mH 47.8 19.8 15.9 11.2
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 314 285 314 304
Tensione nomin&le Vn Vrms 380 332 355 338
Peso m kg 37 49 64 78
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Motore BR Servoventilaté 2000 rpm V82204 V84204 V86204 V88204
Coppia rotore bloccad To Nm 45 89 130 163
Potenza nominale Pn w 8796 17802 24714 30159
Coppia alla velocita nominale TN Nm 42 85 118 144
Velocita nominale N rpm 2000 2000 2000 2000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 100 218 300 400
Corrente alla potenza nomihale In Arms 19.7 37.3 55.2 63.2
Corrente rotore blocésto lo Arms 20.5 37.9 59.1 69.5
Corrente di picco Imax Arms 48.1 98.3 144 180
Momento d'inerzia rotore Jm kgem? 49 89 128 167
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.36 1.45 1.36 1.45
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 2.29 2.44 2.29 2.44
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.95 0.39 0.19 0.16
Induttanza concaterfata Lc mH 9.9 5.6 3.3 2.81
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 143 152 143 152
Tensione nomin&le Vn Vrms 321 336 308 322
Peso m kg 37 49 64 78
Numero di poli 2p 8 8 8 8

Motore BR Servoventilaté 3000 rpm V82304 V84304 V86304
Coppia rotore bloccatd To Nm 45 89 130 163
Potenza nominale Py % 13509 25133 34872 43040
Coppia alla velocita nomihale v Nm 43 80 111 137
Velocita nominale Y] rom 3000 3000 3000 3000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 100 218 300 400
Corrente alla potenza nomthale In Arms 27.4 56.1 64.9 80.1
Corrente rotore blocésto lo Arms 27.9 60.7 73.9 92.7
Corrente di picco Imax Arms 65.6 157 180 241
Momento d'inerzia rotore Jm kgcmz2 49 89 128 167
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.00 0.91 1.09 1.09
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.68 1.52 1.83 1.83
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.49 0.15 0.13 0.09
Induttanza concaterfata Lc mH 5.3 2.19 2.11 1.49
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 105 95 114 114
Tensione nomin&le Vn Vrms 346 306 360 351
Peso m kg 37 49 64 78
Numero di poli 2p 8 8 8 8
I valori dioppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posizioneflarigrinicei&00x500x40 mm)
PWM mini mo 8kHz, tensione DC bus di prova O 560 Vdc non controllato, testat
1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)
2Tolleranza + 10%
3Valore riferito a 100 rpm
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547 Dati elettrici BR09

Motore B Non ventilat@ 1000 rpm 092104 094104 096104 098104
Coppia rotore bloccay ) 9 To Nm 100 (153) 182 (270) 270(400) 340 (493)
Potenza nominalg) 9 Py w 9739 (14870) 15708 (24086) 21468 (33510) 28274 (38746)
Coppia alla velocita noming)® N Nm 93 (142) 150 (230) 205 (320) 270 (370)
Velocita nominale N rpm 1000 1000 1000 1000
Coppia diicco 20°C Tmax Nm 168 295 440 530
Corrente alla potenza nomihgle In Arms 21.6 (33) 32.7 (50.1) 47.6 (74.3) 58.8 (80.6)
Corrente rotore blocéadg) ? lo Arms 21.6 (33) 36.8 (54.7) 58.3 (86.4) 68.8 (99.8)
Corrente di picco Imax Arms 38.3 63.1 100 113
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 224 401 577 753
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 2.92 3.12 2.92 3.12
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 4.91 5.24 4.91 5.24
Coeff. riduzione ke edd la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.636 0.259 0.155 0.115
Induttanza concaterfata Lc mH 13.21 6.50 4.41 4.26
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 306 326 306 326
Tensione nomin&lg) 9 Vn Vrms 319 (348) 323 (341) 303 (321) 325 (339)
Peso m kg 75 109 143 177
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Coppia rotore bloccagy() 9 To Nm 100(151) 182 (270) 270 (400) 340 (493)
Potenza nominalg) 9 Pn W 15917 (27227) 23667 (43982) 24086 (69115) 27227 (71628)
Coppia alla velocita noming)@ Tn Nm 76 (130) 113 (210) 115 (330) 130 (342)
Velocita nominale N rpm 2000 2000 2000Y 2000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 168 295 440 530
Corrente alla potenza nomih@Ie In Arms 33.1 (56.6) 49.2 (91.4) 44,5 (128) 56.6 (149)
Corrente rotore blocéstg) 9 lo Arms 40.5 (61.1) 73.7 (109) 97.2 (158) 138 (200)
Corrente di picco Imax Arms 71.9 126 167 227
Momento d'inerzia rotore Jm kgem? 224 401 577 753
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.56 1.56 1.75 1.56
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 2.62 2.62 2.95 2.62
Coeffriduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.182 0.07 0.05 0.03
Induttanza concaterfata Lc mH 4.4 2.13 1.7 1.06
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 163 163 184 163
Tensione nomin&lg) 9 Vn Vrms 328 (364) 311 (321) 345 (357) 326 (315)
Peso m kg 75 109 143 177
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Motore B Non ventilat@ 3000 rpm 092304 094304 096304 098304
Coppia rotore bloccady )9 To Nm 100(151) 182 (270) 270 (400) 340 (493)
Potenza nominalg) 9 Pn w 18850 (29217) 14137 (47124) 0 (70686) 0 (76969)
Coppia alla velocita noming)® v Nm 60 (93) 45 (150) 0 (225) 0 (245)
Velocita nominale N rpm 3000 3000Y 3000Y 30000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 168 295 440 530
Corrente alla potenza nomihgle In Arms 34.8 (54) 26.1 (87.1) 0 (131) 0 (142)
Corrente rotore blocésdg) lo Arms 54 (81.5) 98 (146) 143 (216) 184 (266)
Corrente di picco Imax Arms 95.8 168 251 302
Momento d'inerzia rotore Jm kgcmz2 224 401 577 753
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.17 1.17 1.17 1.17
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.96 1.96 1.96 1.96
Coeff. riduzione ke edd la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.10 0.04 0.02 0.02
Induttanza concaterfata Lc mH 2.40 1.20 0.80 0.60
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 122 122 122 122
Tensione nomin&lg) 9 Vn Vrms 358 (376) 344 (364) 341 (363) 341 (356)
Peso m kg 75 109 143 177
Numero di poli 2p 8 8 8 8

I valori di coppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posiziofiamyizazoraalg£00x500x40 mm)

PWM minimtixHz, tensione DC bus di piB8@ Vdaon controllatestato con resolver

1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)

2Tolleranza + 10%

3Valore riferito a 100 rpm

AGI i azionament.i destinati a (g pe& ;\aggiungen®la wvelocitandménale no avere | 6opzione di defl us
9 Servizio S340%- 1 minw
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5438 Dati elettrici BRV9

Motore BR Servoventilaté 1000 rpm V92104 V94104 V96104

Coppia rotore bloccatd To Nm 145 310 440 580
Potenza nominale Pn w 14975 30369 41364 55501
Coppia alla velocita nomihale N Nm 143 290 395 530
Velocita nominale N rpm 1000% 10007 1000 1000
Coppia di pic@0°C Tiax Nm 305 620 840 1100
Corrente alla potenza nomthale In Arms 33.2 63.1 91.7 115.4
Corrente rotore blocéato lo Arms 31.3 62.8 95.0 117.4
Corrente di picco Imax Arms 69 133 192 235
Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 224 401 577 753
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 2.92 3.12 2.92 3.12
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 4.91 5.24 491 5.24
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0.11 0.11 0.11 0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.636 0.259 0.16 0.12
Induttanza concaterfata Lc mH 13.21 6.5 4.41 4.26
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 306 326 306 326
Tensione nomin&le Vn Vrms 349 356 336 366
Peso m kg 89 126 164 203
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Motore BR Servoventilaté 2000 rpm V92204 V94204 V96204

Coppia rotore bloccad To Nm 145 310 440 580
Potenza nominale Pn w 26180 54454 73304 98437
Coppia alla velocita nominale TN Nm 125 260 350 470
Velocita nominale n rpm 20007 20007 2000 2000
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 305 620 840 950
Corrente alla potenza nomihale In Arms 54.4 110.2 135.5 204.7
Corrente rotore blocésto lo Arms 58.7 127.3 158.3 239.3
Corrente di picco Imax Arms 130 265 319 406
Momento d'inerzia rotore Jm kgem? 224 401 577 753
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.56 1.56 1.75 1.56
Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 2.62 2.62 2.95 2.62
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.182 0.07 0.049 0.027
Induttanza concaterfata Lc mH 4.4 2.13 1.7 1.06
F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 163 163 184 163
Tensione nomin&le Vn Vrms 360 356 387 348
Peso m kg 89 126 164 203
Numero di poli 2p 8 8 8 8
Motore BR Servoventilat® 280 rpm ‘ Vo2&t \VoLa Voes \Vos
Coppia rotore bloccatd To Nm 145 300 440 580
Potenza nominale Py w 34306 67440 87965 93829
Coppia alla velocita nomihale v Nm 117 230 300 320
Velocita nominale N rpm 2800" 28007 28007 28007
Coppia di picco 20°C Tmax Nm 305 600 750 880
Corrente alla potenza nomthale In Arms 67.9 1335 174.2 185.8
Corrente rotore blocésto lo Arms 78.3 161.9 237.5 313.1
Corrente di picco Imax Arms 174 342 428 502
Momento d'inerzia rotore Jm kgcmz2 224 401 577 753
Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1.17 1.17 1.17 1.17
Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1.96 1.96 1.96 1.96
Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt [%/°C] -0.11 -0.11 -0.11 -0.11
Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0.10 0.038 0.022 0.015
Induttanza concaterfata Lc mH 2.4 1.2 0.8 0.6
F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 122 122 122 122
Tensione nomin&le Vn Vrms 367 363 353 341
Peso m kg 89 126 164 203
Numero di poli 2p 8 8 8 8

| valori dioppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posizion€langiitiadedi&00x500x40 mm)

PWM minimtixHz, tensione DC bus di piB8@ Vdaon controllatestato con resolver

1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)

2Tolleranza + 10%

3Valore riferito a 100 rpm

AGI i azionament.i destinati a (g pe& ;\aggiungen®la wvelocitandménale no avere | 6opzione di defl us
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549 Dati elettric

i BRW9

W96104

Motore BR Raffreddato a liquid®1000 rpm

Coppia rotore bloccatd To Nm 185 385 555 770

Potenza nominale Pn w 17436 36652 53407 75398

Coppia alla velocita nomihale Tn Nm 167 350 510 720

Velocita nominale N rpm 1000% 1000 10007 10009

Coppia di picco 20°C Tmax Nm 290 590 810 1100

Corrente alla potenza nomthale In Arms 48 90 118 181

Corrente rotore blocéato lo Arms 47 97 126 188

Corrente di picco Imax Arms 85 168 196 287

Momento d'inerzia rotore Jm kgcm?2 224 401 577 753

Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 2,68 2,70 2,88 2,71

Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 4,14 4,15 4,46 4,18

Coeff. riduzione ke e kt con la temperatura dk/dt | [%/°C] 0,11 0,11 0,11 0,11

Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0,58 0,21 0,16 0,085

Induttanza concaterfata Lc mH 12,0 5,0 4,4 3,1

F.e.m. a 1000 rpm a 20°C V1000| V/krpm 281 283 302 284

Tensione nomin&le Vn Vrms 361 330 358 347

Potenza dissipata Ploss kW 2,6 3,8 4,1 4,8

Portata minima liquido Q L/min 6 8 10 12

Pressione liquido P bar 2,7 3,9 3,9 5,5

Peso m kg 83 115 147 180

Numero di poli 2p 8 8 8 8

Motore BR Raffreddato Aquidod 1800 rpm ‘ Wo21a4 Wo4184 Wo6L84 WoaLs4

Coppia rotore bloccad To Nm 185 385 555 735

Potenza nominale Pn w 29594 62204 90478 129119

Coppia alla velocita nominale TN Nm 157 330 480 685

Velocita nominale n rpm 18007 18007 18007 18007

Coppia di picco 20°C Tmax Nm 290 580 810 1080

Corrente alla potenza nomihale In Arms 79 149 185 301

Corrente rotore blocésto lo Arms 82 170 209 314

Corrente di picco Imax Arms 149 288 327 501

Momento d'inerzia rotore Jm kgem? 224 401 577 753

Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 1,53 1,54 1,73 1,55

Costante di coppia a 20°C a rotore bPdccato kt Nm/Arms 2,37 2,37 2,68 2,39

Coeff. riduzione ke edd la temperatura dk/dt [%/°C] 0,11 -0,11 0,11 0,11

Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0,19 0,07 0,05 0,027

Induttanza concaterfata Lc mH 4,4 2,1 1,7 1,06

F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 160 162 181 162

Tensione nomin&le Vn Vrms 365 il 376 350

Potenza dissipata Ploss kW 2,6 3,8 4,1 4,8

Portata minima liquido Q L/min 6 8 10 12

Pressione liquido P bar 2,7 3,9 3,9 55

Peso m kg 83 115 147 180

Numero di poli 2p 8 8 8 8

Motore BR Raffreddato a liquicb2600 rpm ‘ Wo264 WL 64 W64

Coppia rotore bloccatd To Nm 185 385 555

Potenza nominale Py W 39479 84404 121161

Coppia alla velocita nomihale TN Nm 145 310 445

Velocita nominale N rpm 2600 26007 26007

Coppia di picco 20°C Tmax Nm 275 555 794

Corrente alla potenza nomthale In Arms 116 187 257

Corrente rotore blocésto lo Arms 132 227 314

Corrente di picco Imax Arms 227 355 505

Momento d'inerzia rotore Jm kgcmz2 224 401 577

Costante di tensione a 20°C ke Vs/rad 0,96 1,158 1,154

Costante di coppia a 20°C a rotore bRccato kt Nm/Arms 1,48 1,780 1,785

Coeff. riduzione ke edd la temperatura dk/dt | [%/°C] -0,11 0,11 -0,11

Resistenza concatenata a 20°C Rc Ohm 0,07 0,038 0,02

Induttanza concaterfata Lc mH 2,1 1,20 0,8

F.e.m. a 1000 rpm a 2°C V1000| V/krpm 100 121 121

Tensione nomin&le Vvn Vrms 342 366 356

Potenza dissipata Ploss kwW 2,6 3,8 4,1

Portata minima liquido Q L/min 6 8 10

Pressione liquido P bar 2,7 3,9 3,9

Peso m kg 83 115 147

Numero di poli 2p 8 8 8

I valori di coppia e potenza si riferiscono al motore flangiato in posiziorfaogzzontaleidio0x500x40 mm)

PWM minimtkHzad una temperatura di ingresso liquido, de26ite DC bus di pto®&0 Vdaon controllatestato con resolver

1 Servizio continuativo S1 (dT=105°C)

2Tolleranza + 10%

3Valore riferito a 100 rpm

AGli azionamenti destinati a questi mot ori devono avere | 6opzione di defl us
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5.5 Dimensioni di ingombro

5.5.1 Dimensioni di ingombro i BR0O3
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Con e senza freno - Albero Standard / (Oversize) i Con resolver

BR032 151 111
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BRO36 193 153 (14) (30) (M5x12.5) (5) (16)
BRO038 214 174

Con e senza freno - Albero Standard / (Oversize) i Con encoder Hiperface

BRO032 177 137

BRO34 198 158 11 23 M4x10 4 12.5
BRO36 219 179 (14) (30) (M5x12.5) (5) (16)
BR038 240 200
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5.5.2 Dimensioni di ingombro i BR0O5
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5.5.3 Dimensioni di ingombro i BRO7

VENTILAZIONE: CONVEZIONE LIBERA IC410

Senza freno
B La Lt @DXE
BRO71 73 138 217
BRO0O72 100 166 245
BRO073 128 194 273
24x50
BRO074 155 221 300
BRO75 183 249 328
BRO76 210 276 355
BRO77 238 304 383
28x60
BR0O78 265 331 410
Con freno
B La Lt ODXE
BRO71 123 188 267
BR0O72 150 216 295
BRO073 178 244 323
24x50
BR0O74 205 271 350
BRO75 233 299 378
BR0O76 260 326 405
BRO77 288 354 433
28x60
BRO0O78 315 381 460
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La
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554 Dimensioni di ingombro i BRV7
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VENTILAZIONE: CONVEZIONE FORZATA IC416
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555 Dimensioni di ingombro i BR0O8
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5.5.6

Dimensioni di ingombro i BRVS8
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5.5.7

Dimensioni di ingombro 1 BR0O9 (escluso BR098304)
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5.5.8 Dimensioni di ingombro 1 BR098304
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5.5.9

Dimensioni di ingombro 1 BRV9 (escluso BRV98284)
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5.5.10 Dimensioni di ingombro i BRV98284
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5.5.11

Dimensioni di ingombro i BRW92-94
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5.5.12

Dimensioni di ingombro i BRW96-98
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5.6 Curve di funzionamento coppial/velocita

In questo capitolo sono rappresentate le curve coppia/velocita dei motori presenti nel manuale.
Per i motori alimentati da convertitore 230 Vac sono state rappresentate le curve di:

1 Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore a 20°C con tensione di 215 Vrms

1 Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore caldo (dT 105°C), con tensione 215 Vrms
1 Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore a 20°C con tensione di 250 Vrms

1 Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore caldo (dT 105°C), con tensione 250 Vrms
1 Coppia nominale erogabile in servizio continuativo (S1) e motore a regime termico (dT 105 °C)

Per i motori alimentati da convertitore 400 Vac sono state rappresentate le curve di:

1 Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore a 20°C con tensione di 360 Vrms

Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore caldo (dT 105°C), con tensione 360 Vrms
Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore a 20°C con tensione di 420 Vrms

Coppia di picco erogabile con la corrente di picco e motore caldo (dT 105°C), con tensione 420 Vrms
Coppia hominale erogabile in servizio continuativo (S1) e motore a regime termico (dT 105 °C)

Coppia in servizio intermittente periodico S3, con rapporto di intermittenza 40%, durata di ogni ciclo 1 minuto
e motore a regime termico (dT 105 °C). Questa curva € stata rappresentata solo per alcune taglie di motore.

=a =4 -8 -8 A
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56.1 Curve motori serie BR0O3

56.1.1 Curve BR032 7 230V
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BR032302 (3000 rpm)
= Pegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=lmax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR032402 (4000 rpm)
= DPegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
m— Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Wn=250V, |=lmax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR032602 (6000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Pegk Torque dT 105°C, Wn=218Y, |=Ilmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, ¥n=250V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.1.2 Curve BR032 7 400 V
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6500

7000

7500

2000
8500

3000

BR032304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR032404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR032604 (6000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=380V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C
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5.6.1.3 Curve BR034 7 230V
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BR034302 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=215V, I=lmax
m Peak Torque dT 106°C, Wn=218Y, I=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=lmax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR034402 (4000 rpm)
= Pegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty S1, dT 105°C

BR034602 (6000 rpm)
= Pegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=lmax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C
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5.6.1.4 Curve BR034 7 400 V
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BR034304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR034404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=380V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Mominal Torque, Duty S1, dT 105°C

BR034604 (6000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, Wn=380, I=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.1.5 Curve BR036 7T 230V
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t
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BR036302 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=215V, I=lmax
m Peak Torque dT 106°C, Wn=218Y, I=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=lmax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR036402 (4000 rpm)
= Pegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty S1, dT 105°C

BR036602 (6000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, Vn=218Y I=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, ¥n=250V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.1.6 Curve BR036 7 400 V
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BR036304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR036404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR036604 (6000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=380V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C
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5.6.1.7 Curve BR038 71 230V
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BR038302 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=215V, I=lmax
m Peak Torque dT 106°C, Wn=218Y, I=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=lmax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR038402 (4000 rpm)
= Pegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty S1, dT 105°C

BR038602 (6000 rpm)
= Pegk Torque 20°C, Vn=215V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=215V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=250V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=250V, |=lmax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C
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5.6.1.8 Curve BR038 71 400V
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BR038304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR038404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR038604 (6000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=380V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 51, dT 105°C
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5.6.2 Curve motori serie BR0O5

5.6.2.1 Curve BRO51 71 400V
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5.6.2.2 Curve BR052 7 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR052204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR052304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=380V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Mominal Torque, Duty S1, dT 105°C

BR052404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, Wn=380, I=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.2.3 Curve BR0O53 71 400 V

20
15 \\\ \\\
N\
N
z 10 \\
g %\ \}
X
[ — N \\
\\\ N\
W\
0 N\
0 400 800 1200 1600 2000 2400 2800
Speed [rpm]
20
15 \Q\ \
E \ \
=
o 10 A
8 N
g \\ \\
] AN
\ \
\
W\
. \
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Speed [rpm]
20
15 >
\\ \\
E‘ %
g 10 : \
5 N
\‘g N\
5 \\ \\
N
\ N\
\ \
. \
o 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500
Speed [rpm]

Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR053204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR053304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, V=380V |=lmax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Mominal Torque, Duty S1, dT 105°C

BR053404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
= Peak Torque dT 105°C, Wn=380, I=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Maminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.2.4 Curve BR054 7 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR054204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR054304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR054404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.2.5 Curve BRO5571 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

4500 5000 5500

BR055204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR055304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR055404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.2.6 Curve BR0O56 7 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

4500

5000

5500

BR056204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR056304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR056404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.2.7 Curve BRO57 7 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

4500

5000

5500

BR057204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BRO57304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR057404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.2.8 Curve BR0O58 7T 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

4500 5000

5500

BR058204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= Nominal Torque, Duty 51, dT 105°C

BR058304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR058404 (4000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=lmax
= Peak Torque dT 106°C, Wn=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, V=420V, |=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=Imax
= aminal Torque, Duty 31, dT 105°C
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5.6.3 Curve motori serie BR0O7
5.6.3.1 Curve BRO7171 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

3500

4000

BRO071154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR071204 (2000 rpm)
m— Pegk Tarque 20°C, V=360V, [=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR071304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.2 Curve BRO727 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR0O72154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR072204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO072304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.3 Curve BRO73 71 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR0O73154 {1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRO073204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO073304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.4
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)
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BR0O74154 {1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRO074204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO074304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.5 Curve BRO7571 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR0O75154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR075204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO075304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.6 Curve BRO76 1 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR0O76154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRO076204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO76304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.7
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)
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BRO77154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRO77204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO77304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.3.8
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)
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BR0O78154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRO075204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRO78304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C



56.4 Curve motori serie BRV7
56.4.1 Curve BRV7171 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV71154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV71204 (2000 rpm})

m— Pegk Tarque 20°C, V=360V, [=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax

= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax

= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV71304 (3000 rpm})
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax

Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.4.2 Curve BRV721 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV72154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRVT72204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV72304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.4.3 Curve BRV731 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV73154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV73204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV73304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.4.4 Curve BRV741 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV74154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV74204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV74304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.45 Curve BRV75171 400V
a0
60 \\
. \ \
g 40 ,\ \\
20 i\\
: \
400 a00 1200 1600 2000
Speed [rpm]
a0
A\
60 “\ \
AN
2 . N
: \
. N\
0 T
400 800 1200 1600 2000 2400 2800
Speed [rpm]
a0
\\\
60 \\\
5 A\
2 ANH
g ‘ \
: \\
20 \ .............
\
: \
500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
Speed [rpm]

Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV75154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRVT75204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRVT75304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.4.6
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV76154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV76204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV76304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.4.7
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRVT7154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRVT77204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRVT7304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C



5.6.4.8
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRVT8154 (1500 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV78204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV78304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.5 Curve motori serie BR0O8

5.6.5.1 Curve BR082 1 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR082104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR032204 (2000 rpm)

m— Pegk Tarque 20°C, V=360V, [=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax

= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax

= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR032304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax

Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.5.2
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BR084104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR084204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR084304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

72



5.6.5.3 Curve BR086 7 400 V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

3000

3500

BR086104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BR086204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BR086304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.5.4 Curve BR088 71 400 V
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5.6.6 Curve motori serie BRV8
5.6.6.1 Curve BRV82 71 400V
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5.6.6.2 Curve BRV84 1 400V

250

200 \
N

_ 150
NN
g
g N
N 11 i] \
B} NN
N
: \ \ \
0 200 400 600 300 1000 1200 1400
Speed [rpm]
250
\
W\
200 \

150 \\ \\

100 N\

Torque [m]
y 4
/.

rd

Y74
2

N
o)

B0 \
AN\

AN\

0
] 400 300 1200 1600 2000 2400 2800
Speed [rpm]
250
200 N\
N\
- 150
= \
o
3 \
£ \ \
2 N
100 \ X
N N
N\ N
\\\ N
50 \ N \
A\ D
0 \ \ \ ;
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

Speed [rpm]

Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRV84104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV84204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV84304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.6.3
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Curve BRV861T 400V
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BRVS6104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV86204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV86304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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5.6.6.4
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

BRVS88104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C

BRV88204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C

BRV88304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
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56.7 Curve motori serie BR09

56.7.1 Curve BR092 1 400V
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Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)

3500

BR092104 (1000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Nominal Torque, Duty 31, dT 105°C
== Taorque, Duty 53 40% 1 min, dT 105°C

BR092204 (2000 rpm)
= Peak Torque 20°C, V=380V, [=lmax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
== Taorque, Duty 53 40% 1 min, dT 105°C

BR092304 (3000 rpm)
= Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
== Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
= Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
= Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
== Taorque, Duty 53 40% 1 min, dT 105°C
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5.6.7.2 Curve BR094 7 400 V

300 \ \
250 —:‘.-.-..—-'I.';-.. — l‘ \\ \
200 \ \
£ BR094104 (1000 rpm)
% 150 e —— = Peak Torque 20°C, Vn=380V, I=Imax
E == Peak Torque dT 108°C, V=380V, |=Imax
k= = Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
100 = Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
== Taorque, Duty 53 40% 1 min, dT 105°C
50
0
0 200 400 600 a00 1000 1200 1400
Speed [rpm]
300
e L - \
250 A ! \
------.._‘_-.-_- \ \
200 ; -
£ —— \ BR094204 (2000 rpm)
% 150 ——— \ — Peak Torque 20°C, Vn=350V, I=Imax
E """---..____ = Peak Torque dT 105°C, Vn=380V, [=lmax
= -""""--...__- = Peak Torque 20°C, Vn=420V, |=Imax
""""'--....__ Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, |=lmax
100 = Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
== Taorque, Duty 53 40% 1 min, dT 105°C
50
0
0 400 300 1200 1600 2000 2400 2800
Speed [rpm]
300
" \
= ™ \ AN
250 el . \ \
i
- ~~. \ \
200 It -
\
E h"""'-.._‘ = S - BR094304 (3000 rpm)
% 150 "“‘-. ™ = Peak Torque 20°C, V=380V, [=lmax
E "h.._- 5 = Peak Torque dT 105°C, Vn=360V, I=Imax
k= .‘-"""‘- = Peak Torque 20°C, Vn=420V, I=Imax
— Peak Torque dT 105°C, Vn=420V, I=lmax
100 ""'- = Mominal Torque, Duty 51, dT 1058°C
‘-"""- \ == Taorque, Duty 53 40% 1 min, dT 105°C
‘“-.._-H
T~
-
50 =
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Speed [rpm]
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5.6.7.3 Curve BR096 7 400 V

Manuale motori - Serie BR - vers. BR03.01.IT (05-2025)
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